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PROTECCION DE SISTEMAS DE DISTRIBUCION

Subestacion
Transformador principal
Barra

Alimentadores (circuitos)
Transformadores de distribucion

Bancos de capacitores
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DISPOSITIVOS DE PROTECCION

Fusibles

Restauratores automaticos
Seccionalizadores
Interruptores de bajo voltaje

Relevadores de proteccion
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ESTRUCTURA DE UN SISTEMA DE DISTRIBUCION

WEBINAS — Copyright Ernesto Vazquez, evazquezmtz@gmail.com - 2022 4 C e C O C | er
e - U ' '



DISTRIBUCION TIPICA DE DISPOSITIVOS DE
PROTECCION

Restaurador Seccionalizador
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CARACTERISTICAS DE LA PROTECCION DE
SOBRECORRIENTE

® Sencillay economica,
® Proteccion de selectividad relativa,
® Dificil de aplicar (requiere reajustes continuos),
® Areas de aplicacion:
- Circuitos radiales industriales (bajo y medio voltaje),
-Redes de distribucion (13.8 y 34.5 kV),

- Proteccion primaria y/o de respaldo en redes de alto voltaje,
-Proteccion de respaldo en generadores y transformadores.
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PRINCIPIO DE OPERACION
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FUSIBLES

PORCELAIN MOUNTING
HOUSING BRACKET
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OPERACION DE FUSIBLES

Arcing time
Melting time [ ...
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Clearing time
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CURVAS CARACTERISTICAS DE FUSIBLES
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RESTAURADOR

el

Subestacion

| |I®I L1

" Control hidraulico

Restaurador
< r Analdgico

Control estatico <
\

Digital

\
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SECUENCIA DE OPERACION DE UN RESTAURADOR

Fast operations Time-delayed operations

O e >

o || 1 1 T

current

y Recloser

Fault lockout
current ‘ ‘ ’ ‘ : > ‘ ’

]

Reclosing intervals
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SECCIONALIZADOR

%aw-gl '

Subestacion

" Control hidraulico
Seccionalizador < r Analdgico
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SECUENCIA DE OPERACION DE UN

SECCIONALIZADOR
Total
accumulated
time Sectionalizer
opens
Max. position 4
2" position
1% position
™ Trip piston position

Start Actual count retention

Theoretical count (no resetting)
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CONEXION DE TRANSFORMADORES DE CORRIENTE
Y RELEVADORES DE SOBRECORRIENTE
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FAMILIA DE CURVAS DE UN RELEVADOR
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OBJETIVOS DE LA COORDINACION

® Determinar las caracteristicas y ajustes de
los dispositivos de proteccion para cumplir
con los siguientes lineamientos:

-Maxima sensibilidad.

-Maxima velocidad de operacion.
-Maxima seguridad y confiabilidad.
-Maxima selectividad.
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OBJETIVOS DE LA COORDINACION

Curva de tiempo inverso
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ESTRATEGIA DE COORDINACION

Subestacion

AA

Sistema % E(L" '

® Definir pares de coordinacion.

1 ) |
L,

|
SF2

® Por estudio de flujos, determinar la maxima corriente de carga y
las corrientes de arranque de elementos de sobrecorriente.

® Por un estudio de cortocircuito, determinar las corrientes de
arrangue de elementos instantaneos.

® Coordinar los dispositivos de proteccion, desde la carga hasta el

punto de conexion al sistema.
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COORDINACION AUTOMATICA
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SISTEMA DE 8 NODOS
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RESULTADO DE LA COORDINACION

Relay Linear method Nonlinear method New method
number
I, TMS I T™S I TMS  OC
1 80 0.4353 160 0.2181 160 0.25 NI
2 600 0.3169 881.012 0.1657 900 0.19 NI
3 200 0.4020 400 0.1736 400 0.21 VI
4 80 0.4131 240 0.1291 240 0.17 NI
5 80 0.2890 274.675 0.0500 200 0.10 NI
6 150 04819  464.824 0.2102 600 0.20 NI
7 120 0.4813 420 0.1741 420 0.20 NI
8 150 0.4837 474.377 0.1993 600 0.17 NI
9 80 0.2897 2713 0.0500 200 0.09 NI
10 80 0.4166 240 0.1314 240 0.16 NI
11 200 0.4079 400 0.1778 400 0.20 VI
12 600 0.3248 750 0.1920 750 0.26 VI
13 80 0.4437 200 0.1956 200 0.18 NI
14 120 0.4906 451.504 0.1713 480 0.16 NI
OF 12.4294 6.9258 7.63
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COORDINACION AUTOMATICA CON DG

® Problema de aleatoriedad e intermitencia de las
fuentes de generacion no convencionales.
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SISTEMA DE COORDINACION EN TIEMPO REAL

® Sistemas de comunicacion

® Algoritmos de identificacion de escenarios.
® Algoritmos de coordinacion automatica.
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